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The invention concerns an artificial ankle whose movement is influenced by a hydraulic 
attenuation effect. Previously, foot prostheses have been equipped with rubber buffers or springs 
that also attenuate movement but could not alleviate a hard, unbalanced walking manner. They 
also had the great disadvantage of the foot immediately retracting back to its center position as 
soon as the load was removed upon lifting the prosthesis. It is, however, extremely important for 
the wearer of such prostheses for the foot to remain in the same position when it meets the 
ground as when it left the ground. For example, when running forward the tip of the foot goes 
forward and up as the foot leaves the ground. The foot must also come down in the same position 
with the foot tip high and the heel down, as is also the case in natural walking with a healthy 
foot. This is possible with the apparatus described in the following, which also achieves 
attenuation of movement as such by means of oil pressure. 

The illustration shows a vertical cross-section through the artificial ankle. The foot 2 is 
connected to the artificial shank 1 at the center point 3 in the familiar manner. Two or more 
cylinders 4 are left in the foot, in which pistons 4 are moved. These pistons 5 



are connected to the shank 1 by piston rods 6. The pistons 5 are raised or lowered according to 
the position of the shank 1 and thereby puts pressure on the oil 7 fount in the lower parts of the 
cylinder through the connection pipe 8 from one cylinder to another. A throttle 9 is built into the 
oil pipe 8 in a position that is easily accessed from the outside through which the flow speed can 
be regulated. This adjustable apparatus makes it possible to walk very softly with an artificial 
limb. 

Patent Claims 

1 . An artificial ankle with an attenuation device characterized by the fact that there is a 
hydraulic attenuator in front of and behind the ankle (3), where several cylinders (4) are placed 

in the foot (2), in which pistons (5) are moved, which are connected with the shank (1) using 
piston rods (6) or similar means, whereby the fluid, e.g. oil (7) is pressed from one cylinder into 
the other. 

2. Artificial ankle as described in claim 1 characterized by the fact that there is a throttle (9) 
or similar device in the connection pipe (8) of the cylinders (4). 



An illustration page is attached hereto 
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Certificate of Translator 



The undersigned hereby certifies that: 

1 . I have carefully reviewed the document describing the Artificial Ankle (the 
"document"), which is in the German Language. 

2. I am fluent in reading the German language. 

3. I am accredited b\y the American Translators Association for translation from the 
. German language to the English language. 

4. Attached hereto is an official translation of the document. 
Dated: 2/21/03 
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Die Erfindung betrifFt ein kunstliches FuB- 
gelenk, welches in seiner Bewegung dnrch eine 
hydraulische Dampfwirkong beetnflufit wird. Bis- 
kmg waren FuBprothesen mit Giimmipuffern odcr 
FMera ausgestattet, die wohl anch die Bewegung 
dampfen, aber einen harten unausgeglichenen Gang 
nicht vermeiden konnten. Sie batten wcitcrhin den 
grofienNachteil, dafi der Fufl sofort in seine Mittel- 
lage zurudcschnellt^ sobald die Belastung dutch 
das Anheben der ProAese entzogen wixrde. £s ist 
jedoch fiir den Prothesentrager auBcrorientlich 
wichtig, daB der FuB in derselben Stellung wieder 
anf den Boden aoftritti wie er diesen verlassen hat. 
Zum Beispid beim Vorwartslaufen geht die FuB- 
spitze rom hoch, wenn der FuB den Boden verlaBt. 
In derselben Stellting, mit FuBspitze hoch und Ab- 
satz unteuj muB er auf den Boden aufsetzen, wie 
dies beim naturlichen Gang mit einem gesunden 
FuB auch der Fall ist. Dies ist durch nachbeschrie- 
bene Einrichtung moglich und wird hierbei auBer- 
dem erreicht, daB die Bewegung als solche durch 
deh Oldruck gedampft wird. 

Die Zeichnung zeigt einen senkrechten Mittel- 
schnitt durch das kunstliche FuBgelenk. An dem 
kunstlichen Unterschenkel x ist in bekannter Weise 
der FiiB 2 im Mittelpunkt 3 angelenkt. In deh FuB 
sind zwei oder mehr Zylinder 4 eingelassen, in 
welchen Kolben 5 bewegt werden. Diese Kolben 5 



stehen durch Pleuelstangen 6 mit dem Unter- 
schenkel I in Verbindung. Je nach Stellung des 
Unterschenkels i werden die Kolben 5 gehoben oder 
gesenkt und damit das in den unteren Teilen der 
Zylinder 4 befindliche 01 7 durch das Verbindungs- 
rohr 8 von einem Zylinder in den anderen gedritckt. 
An einer von aufien letcht zuganglichen Stella ist 
in das Olrohr 8 eine Drossel 9 eingehaut» mittcls 
welcher die Durchlaufgeschwindigkeit geregelt wer- 
den kann. Durch diese regelbare Einrichtung wird 
ein sehr sanfter Gang bei einem Kunstbein erzielt, 

PatentansprCchk: 

1. Kiinstliches FuBgelenk mit Dampfungs- 
vonrichtung, dadurch gekennzeichnet, daB vor 
und hinter dem an sich bekannten Gelenk (3) 
eine hydraulische Dampfung vorgesehen ist, 
dergestalt, daB mehrere Zylinder (4) in den 
FuB (2) eingelassen sind, in welchen Kolben 
(S) bewegt warden, die mit dem Unterschenkel 
(i) liber Pleuelstangen (6) o. dgl. in Verbindung 
stehen^ wodutch die in den Zylindern vorhan- 
dene Fliissigkeit. z.H. 01 (7). von einem Zylin- 
der in den anderen Zvlindcr fr^^flritckt wirtl 

2. Kiinstliches FuBgelenk nach Anspruch i, 
dadurch gekennzeichnet, dafi in dem Verbin- 
dungsrohr (8) der Zylinder (4). eine Drossel (9) 
o. dgl. vorgesehen ist. 
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